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Введение

Основными задачами образовательной программы подготовки магистров по направлению подготовки 6M072400 - «Технологические машины и оборудование» являются: получение полноценного и качественного профильного и научно-педагогического образования, профессиональной компетентности, углубления теоретической и практической индивидуальной подготовки магистрантов в области стандартизации, метрологии и сертификации; освоение магистрантами наиболее важных и устойчивых знаний, обеспечивающих целостное восприятие картины мира; выработка у обучающихся потребности и навыков самостоятельного творческого овладения новыми знаниями; подготовка специалистов, имеющих гражданскую позицию, способных формулировать и практически решать современные научные и практические проблемы, преподавать в высших учебных заведениях, успешно осуществлять исследовательскую, производственную и управленческую деятельность; продолжение научной подготовки в докторантуре; получение необходимого минимума знаний в области вузовской педагогики и психологии и опыта преподавания в вузе.

Государственный комплексный экзамен по специальности 

6M072400 - «Технологические машины и оборудование» проводится в письменной форме по следующим дисциплинам:

– средства и системы гидропневмоавтоматики горного оборудования;

– диагностика и эксплуатация гидроприводов горных машин;

– виброактивность и виброзащита горных машин.

Экзаменационное задание содержит три вопроса по одному из каждой вышеперечисленной дисциплины.

Экзамен оценивается в соответствии с таблицей.
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1 Материалы для контроля знаний в период государственной аттес-тации
1.1. «Средства и системы гидропневмоавтоматики горного оборудования» 
1.1.1 Виды исполнительных механизмов прямолинейного движения 

1.1.2 Механизмы с гибкими разделителями

1.1.3 Преобразование прямолинейного движения в поворотное 

1.1.4 Механизмы (гидромоторы) вращательного действия

1.1.5 Механические потери и КПД
1.1.6 Распределители жидкости

1.1.7 Предохранительные и редукционные клапаны

1.1.8 Дроссельные регулирующие устройства

1.1.9 Элементы гидроусилителей

1.1.10 Следящие электрогидравлические системы

1.1.11 Расчет сечения трубопроводов

1.1.12 Уплотнение неподвижных и подвижных соединений

1.1.13 Методы фильтрования и типы фильтров

1.1.14 Пневмодвигатели 

1.1.15 Пневматические следящие приводы 

1.1.16 Механизмы прямолинейного движения

1.1.18 Регулирующие и распределительные устройства
1.1.19 Гидравлические следящие приводы 
1.1.20 Схема элементов гидросистем, основные расчеты
1.1.21 Клапаны пластинчатого (плоского) типа
1.1.22 Редукционные клапаны постоянного давления
1.1.23 Следящие гидроприводы с объемным регулированием
1.1.24 Виды следящих гидроприводов
1.1.25 Схемы типовых гидросистем
1.1.26 Уплотнение соединений гидросхем
1.2 Диагностика и эксплуатация гидроприводов горных машин
1.2.1 Гидропривод горных машин как основная часть системы управления эффективного и автоматизированного выполнения рабочих процессов

1.2.2 Диагностирование и автоматизация производственных процессов, их связь и взаимная обусловленность

1.2.3 Что называют объектом технического диагностирования.

1.2.4 Требования к машинам, узлам и деталям, исходя из условия обеспечения их диагностики

1.2.5 Что такое математическое моделирование

1.2.6 Параметры диагностирования гидроприводов

1.2.7 Требования предъявляемые к гидроприводу мех крепей

1.2.8 Методы и приборы выполнения диагностирования

1.2.9 Пьезо и тензодатчики сопротивления  

1.2.10 Подготовка к тензметрированию горного оборудования и машин

1.2.11 Диагностирование (тензометрирование) отдельных единиц оборудование и  группы машин и особенности её организации 

1.2.12 Что представляет собой техническое диагностирование

1.2.13 Нормативные требования к гидроприводу мех крепей

1.2.14 Особенности программного обеспечения и процессорного оборудования для тензометрирования

1.2.15 Какие признаки технического состояния существуют при воздействии вибрации

1.2.16 Гидропривод горных машин как основная часть системы управлениия

1.2.17 Диагностирование (тензометрирование), управление, автоматизация – основные принципы систем машин и оборудования, работающие по принципу обратной связи

1.2.18 Диагностирование как система обеспечения работоспособности и надёжности работы машины

1.2.19 Диагностирование как система обеспечения обратной связи в системе среда – машина

1.2.20 Что включает в себя гидропривод механизированной крепи

1.2.21 Управление секциями мех крепи в настоящее время

1.2.22 Субъективные методы  диагностирования 

1.2.23 Сущность виброакустического метода.

1.2.24 Особенности диагностирования (тензометрирования) в гидропневматических в механических системах 

1.2.25 Что такое имитационная модель?
1.3. Виброактивность и виброзащита горных машин
1.3.1 Вибрации и колебания в машинах и механизмах.
1.3.2 Динамические параметры машины и механизма 

1.3.3 Прямая и обратная задач динамики машин 

1.3.4 Механическая работа, энергия, мощность

1.3.5 Виброзащита машин и механизмов
1.3.6 Классификация сил, действующих в механизмах

1.3.7 Силы в кинематических парах плоских механизмов

1.3.8 Динамическая модель машинного агрегата

1.3.9 Прямая задача динамики машин

1.3.10 Понятие о динамической модели машины при  W=1

1.3.11 Определение параметров динамической модели машины

1.3.12 Механические характеристики машин

1.3.13 Индикаторная диаграмма

1.3.14 Статическая характеристика асинхронного двигателя

1.3.15 Сопротивление твёрдых тел деформированию при динамических нагрузках

1.3.16 Плоское движение твердого тела

1.3.17 Методика составления дифференциальных уравнений движения при решении динамических задач

1.3.18 Метод Даламбера

1.3.19 Метод  Лагранжа

1.3.20 Активные виброзащитные системы
1.3.21 Тип механических колебаний 
1.3.22 Основные методы виброзащиты

1.3.23 Методика измерения вибрации

1.3.24 Что являются основными источниками вибрации статического электрооборудования?

1.3.25 Что являются основными источниками аэродинамического шума?
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