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6М070200  «Автоматтандыру және басқару» мамандығының мемлекеттік кешенді емтиханның пәндер тізімі

	№ пп
	Пәндер атауы
	Сұрақтар саны
	Беттер

	1. 
	Автоматтандыру және басқару жүйелерін жасау заманауи теориялары, әдістері және амалдары
	20
	

	2. 
	Техникалық жүйелерді  автоматтандыру
	25
	

	3. 
	Электртехникалық кешендермен басқару жүйелері
	20
	


Емтихан жазбаша түрінде өткізіледі. Емтихандық билет 3 сұрақтан тұрады, әр пәннен бір сұрақ, жалпы пәндер саны 3. 

Мамандық бойынша емтиханның бағалары 
	Бағалары
	Дұрыс жауаптардың пайызы 

	Өте жақсы
	90 ( 100

	          жақсы
	75 ( 89

	қанағаттанарлық
	50 ( 74

	қанағаттанғысыз
	0 ( 49


«Автоматтандыру және басқару жүйелерін жасау заманауи 
теориялары, әдістері және амалдары» 
пәні бойынша мемлекеттік кешенді емтиханының бағдарламасы 

	Мазмұны


	Тақырып бойынша еңбек сыйымдылығы, сағат

	1. Қазіргі заманның АБТ  негізгі мақсаттары мен міндеттері
	10

	2. Күй кеңістіктерінде басқару объектілерің баяндау әдістері
	20

	3.  Байқау, идентификациялану, басқарушылық, адаптациялану
	30

	4. Күй кеңістіктерінде процестердің тұрақтадылығы. Абсолюттік тұрақтандықтың теория әдістері.                       
	25

	5. Динамикалық процестерді бағалау әдістері және алгоритмдері.
	20

	6. Басқаруды оптималдау критерийлары
	15

	7. Оптималды басқарудын алгоритмдері.
	15

	БАРЛЫҒЫ:
	135


«Техникалық жүйелерді  автоматтандыру»  

пәні бойынша мемлекеттік кешенді емтиханының бағдарламасы
	Мазмұны
	Тақырып бойынша еңбек сыйымдылығы, сағат

	1. Кіріспе
	20

	2. Техникалық жүйелердегі басқару объектілері
	20

	3. Өнеркәсіптік автоматты басқару жүйелері
	20

	4. Техникалық жүйелерді автоматтаидыру құралдары
	20

	5. Үздіксіз және дискретті техникалық жүйелерді автоматтандыру. Логикалық басқару
	20

	6. Күрделі жүйелерді басқару
	20

	7. Объектілер мен жүйелерді математикалық моделдеуі
	20

	8. Технологиялық үрдістерді оптималды басқару
	10

	БАРЛЫҒЫ:
	150


«Электртехникалық кешендермен басқару жүйелері» пәні бойынша мемлекеттік кешенді емтиханының бағдарламасы
	Мазмұны
	Тақырып бойынша еңбек сыйымдылығы, сағат

	1.Электрэнергияны жасап шығару және беру принциптері.
	30

	2.Басқару жүйесің құрастыру принциптері мен математикалық баяндауы.
	25

	3.Электржетектің жылдамдығын және моментің реттеу үшін арналған тұйық жүйелері.
	30

	4.Технологиялық кешендердің электржетектерімен басқару жүйелері.
	25

	5. Электржетектерімен адаптивті басқару жүйелері. 
	25

	БАРЛЫҒЫ:
	135
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ӨПА кафедрасының отырысында талқылынған 
№15  Хаттама  «14 » сәуір 2017ж.
ӨПА кафедрасының меңгерушісі __________И.В.Брейдо

«Автоматтандыру және басқару жүйелерін жасау  заманауи 
теориялары, әдістері және амалдары» пәні бойынша сұрақтар
1. Заманауи АБЖ негізгі түсініктері.  
2. Техникалық жүйелердегі басқару объектілерінің сипаттамаларымен қасиеттері. 

3. АБЖ және АРЖ құру принциптері.

4. Көп байланысы бар АБЖ және АРЖ.

5. АБЖ және АРЖ стохастикалық процестері.

6. Физикалық заңдар және дифференциалды теңдеулері негізінде басқару жүйелерінің және объектілерінің сипаттау әдістері. 
7. Лапластың тұра және керсінше тұрлендіру негізінде басқару жүйелерімен объектілерінің сипаттау әдістері. 
8. Фурьенің тұра және керсінше тұрлендіру негізінде басқару жүйелерімен объектілерінің сипаттау әдістері. 

9. Күйлердің кеңестік координаталарында объектілерді басқару сипаттамасының әдістері. 

10. Динамикалық жүйелердің бақылау критерияларымен бақылау түсініктері. 

11. Динамикалық жүйелердің идентификациялау критерияларымен идентификациялау түсініктері.

12. Динамикалық жүйелердің басқару критерияларымен басқару түсініктері.

13. Тұрақты теориясының негізгі түсініктері. Ляпунов Теоремасы.
14. Динамикалық жүйелерінің тұрақтылығының алгебралық критериялары. 

15. Динамикалық жүйелерінің тұрақтылығының жиіліктілік  критериялары.

16. Күйлерінің кеңесіктегі тұрақтылық процестері. Абсолюты тұрақтылық теориясының әдістері. 

17.  Динамикалық жүйелерді идентификациялау алгоритмдерімен әдістері.
18.  Басқарудың оптимизация критериялары.

19. Оптималды басқару синтезінің әдістерімен алгоритмдері.

20.  Динамикалық жүйелердің бақылау критерияларымен бақылау түсініктері. 

«Техникалық жүйелерді  автоматтандыру» 
пәні бойынша сұрақтар
1. Автоматтандыру техника жүйелерінің негізгі түсініктері мен ұғымдары. Автоматтандырудың даму кезеңдері.

2. Өнеркәсіп саласында техникалық жүйелерді автоматтандырудың заманауи деңгейі және оның даму болашағы.

3. Автоматтандыру деңгейлері. Автоматтандыру деңгейлері бойынша басқару жүйелерінің классификациялары. 

4. Техникалық жүйелерді автоматтандыру үшін программалық кешендерді және  автоматтандырудың микропроцессорлық құралдарын қолдану. 

5. Басқару объектісі ретіндегі техникалық жүйелердің ерекшеліктері (үздіксіздік, сызықсыздық, көп өлшемділік, кешігу, көп байланыстылық, стационарсыздық, кеңістікте сипаттамаларды бөлу т.б.). 

6. Сызықты және сызықсыз моделдер. Ауытқу және кедергі, олардың сипаттамалары 

7. Өнеркәсіптік АБЖ құрылымдық схемасы. Жүйеге қойылатын талап

8. Техникалық жүйедегі ауытқулар, реттегіштердің классификациялары және негізгі сипаттамалары.

9. Өнеркәсіптік реттегіштерді типтік реттеу заңдарының жүзеге асуы. 

10. Өнеркәсіптегі және оның даму болашағы салаларындағы,  экономикалық аспекттегі техникалық жүйені автоматтандыру. 

11. Аналогты және санды автоматты реттеуіштер және олардың жөнге келуі

12. Объектінің динамикалық қасиеттеріне және реттеу тапсырмаларына байланысты реттеу заңын таңдау

13. Автоматизация және техникалық жүйелерді басқарудың техникалық құрылғыларының құрылымы туралы деректер

14. Техникалық жүйе жағдайы туралы ақпарат жинау құрылғылары (датчиктер, қалыптандыратын түрлендіргіштер, ақпарат жинаудың интеллектуалды құрылғылары). 

15. Ақпаратты көрсету және сақтау құрылғылары

16. Топтық ақпаратты қолдану құрылғылары (орындалатын механизмдер, қуат күшейткіштері).

17. Басқару объектісінің УВМ-мен байланысын ұйымдастыру. Объектпен байланыстың құрылғылары (ЦАТ, АЦТ). 

18. Контроллерлер мен басқарушы объектілерді қолдану арқылы нақты уақыт ағымындағы процессті басқару

19.  Логикалық басқару жүйелерін құрудың және жобалаудың қағидалары. 

20. Техникалық объектілерді (ТО) логикалық басқарудың жүйелері (ЛБЖ). ТО және ЛБЖ сипаттаудың алгортимдік негіздері.

21. Өндірістік контроллерлер және ЛБЖ-нің элементтік базасы ретіндегі мамандандырылған ЭЕМ.

22. ЛБЖ жобалау және құруға арналған элементтік база ретіндегі бағдарламалық-аппараттық кешендер (LOGO, TREI  ж.т.б.).

23. ТО автоматизациясының және ПАК және SCADA-жүйесінің ортасында ТО АБЖ жобалаудың алгоритмі .

24. Моделдің негізгі түрлері және олардың қасиеттері.

25. Моделдеудің мақсаттары. Моделдеудің негізгі қағидалары.

26. Моделдеудің технологиясы.

27. Моделдеудің есептерін шешудің негізгі әдістері.

28. Моделдеуге арналған қолданбалы бағдарламалардың пакеттерін қолданудың негізгі болжамдары - VisSim, Matlab.

29. Периодтық процесстерді, қосу режимдерін және объектіні тоқтатуды тиімді автоматты басқарудың тапсырмалары және алгоритмдері.

30. Дискретті технологиялық процесстерді тиімді басқарудың міндеттері. 
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