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Вопросы по дисциплине «Современные теории, методы и 
средства создания систем автоматизации и управления»
1. Основные задачи современной ТАУ.

2. Свойства и характеристики объектов управления в технических системах.
3. Принципы построения САУ и САР.
4. Многосвязные САУ и САР.
5. Стохастические процессы  в САУ и САР.

6. Методы описания объектов и систем управления на основе физических закономерностей и дифференциальных уравнений. Понятия о линеаризации динамических систем.

7. Методы описания объектов и систем управления на основе прямого и обратного преобразования Лапласа.

8. Методы описания объектов и систем управления на основе прямого и обратного преобразования Фурье (описание в частотной области).

9. Методы описания объектов управления в координатах пространства состояний.

10. Понятия наблюдаемости и критерии наблюдаемости динамических систем.
11. Понятия идентифицируемости и критерии идентифицируемости динамических систем
12. Понятия управляемости и критерии управляемости динамических систем

13. Основные понятия теории устойчивости. Теорема Ляпунова.
14. Алгебраические критерии устойчивости динамических систем.
15. Алгебраические критерии устойчивости динамических систем.

16. Частотные критерии устойчивости динамических систем.

17. Устойчивость процессов в пространстве состояний. Методы теории абсолютной устойчивости.

18. Методы и алгоритмы идентификации динамических систем.
19. Критерии оптимизации управления.

20. Алгоритмы и методы  синтеза оптимальных  управлений.
Вопросы по дисциплине 

«Автоматизация технических систем»
1. Общие сведения об автоматизации технических систем. Этапы развития автоматизации. 

2. Современный уровень автоматизации технических систем в отраслях промышленности и перспективы ее развития. 

3. Уровни автоматизации. Классификация систем управления по уровням автоматизации. 

4. Применение микропроцессорных средств автоматизации и программных комплексов для автоматизации технических систем.

5. Особенности технических систем как объектов управления (непрерывность, нелинейность, многомерность, наличие запаздывания, многосвязанность, нестационарность, распределенность характеристик в пространстве). 

6. Линейные и нелинейные модели. Возмущения и помехи, их характеристики.

7. Структурная схема промышленной АСР. Требования к системе. 

8. Возмущения в технических системах, классификация и основные характеристики регуляторов. 

9. Реализация типовых законов регулирования в промышленных регуляторах. 

10. Аналоговые и цифровые автоматические регуляторы и их настройка. 

11. Методы расчета параметров настройки линейных регуляторов.

12. Выбор вида закона регулирования в зависимости от динамических свойств объекта и задач регулирования.

13. Сведения о структуре технических средств автоматизации и управления техническими системами. 

14. Средства сбора информации о состоянии технических систем (датчики, нормирующие преобразователи, интеллектуальные устройства сбора информации). 

15. Средства отображения и хранения информации. 

16. Средства использования командной информации (исполнительные механизмы, усилители мощности). 

17. Организация связи УВМ с объектом управления. Устройства связи с объектом (ЦАП, АЦП).

18. Управление процессом в реальном времени с использованием контроллеров и управляющих компьютеров.

19. Принципы построения и проектирования систем логического управления.

20. Системы логического управления (СЛУ) техническими объектами (ТО). Алгоритмические основы описания ТО и СЛУ.

21. Промышленные контроллеры и специализированные ЭВМ как элементная база СЛУ.

22. Программно-аппаратные комплексы (LOGO, TREI  и др.) как элементная база для проектирования и построения СЛУ.

23. Алгоритмы автоматизации ТО и проектирования САУ ТО в среде ПАК и SCADA‑систем.

24. Основные виды моделей и их свойства. 

25. Цели моделирования. Основные принципы моделирования. 

26. Технология моделирования. 

27. Основные методы решения задач моделирования.

28. Основные представления о применении пакетов прикладных программ для моделирования - VisSim, Matlab.

29. Задачи и алгоритмы оптимального автоматизированного управления периодическими процессами, режимами пуска и остановка объекта.

30. Задачи оптимального управления дискретными технологическими процессами.

Вопросы по дисциплине «Системы управления 
электротехническими комплексами»
1. Системы скалярного управления ЭПТ.

2. Логическое управление электроприводами. 

3. Математическое описание  автоматизированных электроприводов потоянного тока.
4. Математическое описание  автоматизированных электроприводов переменного тока.
5. Принципы  построения подчиненных систем  управления электроприводами.
6. Принципы векторных систем управления  асинхронными электроприводами.
7.  Замкнутые системы регулирования скорости и момента электропривода постоянного тока. 

8.  Системы регулирования скорости асинхронного электропривода.
9. Принципы построения и  структура автоматизированных технологических комплексов с системами многодвигательных электроприводов.

10. Типовые автоматизированные электроприводы постоянного тока.

11. Типовые автоматизированные электроприводы переменного тока.

12. Управление движением механизмов  с использованием типовых технических средств электропривода.

13. Расчет и выбор автоматизированных электроприводов.
14.  Системы управления электроприводами  технологических комплексов.
15. Программная реализация управления электроприводами.
16.  Системы управления электроприводами  в следящих   режимах и   в режимах позиционирования.

17.  Системы адаптивного управления электроприводами.
18. Моделирование систем управления электроприводами.
19. Датчики в системах управления ЭТК.
20. Типовые схемы регуляторов ЭТК.
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